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Order No.: PR-27116-30

Serial No.: 27116-30/000001

7.5...36 VDC = IP6K7/IP6K9K
Interface: CANopen
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GCGEMAC
Motus®

De EERSTE POWER IMU voor
Mobiele POWER-Machines

Onze configureerbare sensormeeteenheid GEMAC Motus® maakt
6-assige bewegingsdetectie mogelijk op Mobiele POWER-Machines
zoals bouwmachines, landbouwmachines, bosbouwmachines,
kraan- en hefwerktuigen en schepen. Het door ons speciaal
ontwikkelde sensor-fusi-algoritme voert een zeer nauw-keurige
oriéntatieberekening uit, ondersteund door sensorfusiefilters, die
externe versnellingen onderdrukken. Door het combineren en
berekenen van zes meetwaarden hoeft slechts één meetsysteem te
worden geintegreerd voor de meest uiteenlopende eisen.

GEMAC Motus® staat voor de hoogste prestatie in de uiterst
nauwkeurige registratie en digitalisering van bewegingen, met als
doel de grootst mogelijke veiligheid te garanderen bij het gebruik
van Mobiele POWER-Machines. Het ontwerp en de functionaliteit
zorgen ook voor maximale duurzaamheid en kosteneffectiviteit.
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GEMAC Motus®
uitvoeringen

> Bepaling van hoeken:
GEMAC Motus® NB en NC

- Bepaling van versnelling en rotatiesnelheid:
GEMAC Motus® IB

- Bepaling van hoeken, versnelling en rotatiesnelheid:
GEMAC Motus® XB en XC

Eigenschappen Hoeken Versnelling Rotatiesnelheid
Meetbereik 360%/+90° +8¢g +250%s
Resolutie 0,01° 0.244mg 0.00875°s
Temperatuurcoéfficiént +0.019/K +0.0016 /K 0.2mg/K 0.005°/s/K
Statische o o
nauwkeurigheid 0 =0
Dynamische +05° +0.25°
nauwkeurigheid
In-Run Bias Stability 2.5%h
Angle Random Walk o
(ARW) 0.1°A/h
Interface U, I, CAN, CANopen, SAE J1939 CAN, CANopen, SAE J1939
Eigenschappen Hoeken Versnelling Rotatlgsnel— Hoeken Versnelling Rotat|§snel—
heid heid
Meetbereik 360° +8g +250%s 360° +8g +250°/s
Resolutie 0.01° 0.244mg 0.00875°s 0.01° 0.244mg 0.00875°/s
Temperatuurcoéfficiént +0.005°%K 0.2mg/K 0.005°/5/K +0.0016 %/K 0.02mg/K 0.005°/5/K
Statische o o
nauwkeurigheid =0l 0l
Dynam|sche . +0.5° +0.25°
nauwkeurigheid
In-Run Bias Stability 2.5%h 2.5%h
Angle Random Walk o o
(ARW) 01°h 0.1°4/h
Interface CAN, CANopen, SAE J1939 CAN, CANopen, SAE J1939
Beschikbare interfaces:
> CAN 2.0 A en B (11- en 29-Bit-ID) volgens ISO 11898-2 < Starter-Kit (met programmeeradapter,
- CANopen volgens CiA DS-301, Profiel naar CiA DSP-410 kabel en PC-Software)
- SAE 71939, configureerbare processdata = analoog: stroom (4 ... 20 MA), spanning (0 .. 10V)
Mechanische parameters: Elektrische parameters:
Connector: 1 of 2 Sensorconnectoren 5-polig M12, A-gecodeerd Voedingsspanning: 10V tot 36V (gedeeltelijk vanaf 7.5V)
Bescherming: IP6K7/IP6KIK, temperatuurbereik: -40°C tot +85°C Stroom bij 24 V: ca. 12mA (digitaal), max. 70mA (analoog)

Afmetingen en gewicht: 114 mm x 66 mm x 30 mm, ca. 3309
Behuizing: vernikkeld zinkpersgietwerk
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